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-2 Fordulatszamméré és vezé
PIC16F84A mikrokontrollerrel

Az aramkor, két db PIC16F84A mikrokontrollere épakzek egymastol
fuggetlendl, kilon - kilon is fikddhetnek)

1. Ul szerepe a PWM jel@llitasa (RA0-RA1), nyomogombok beolvasasa
(RB1-RB2-RB3-RB6), a motor iranyanak jelzése Udnsara (RB4),
valamint a motor, automatikus leallitasa, a tukdght jeld bemenet
aktivalasa esetén (RB5).

2. U3 szerepe a motor fordulatszamanak mérése (RBBakaLCD-n valo
kijelzése (RA2-RA3-RB4-RB5-RB6-RB7), az LCD hattéhgitasanak
vezérlése (RB2), a motor forgas iranyanak beohza@aa0), a
tulterhelést jelé kimenet aktivalasa (RAL).

Alkatrészek:

Ul,U3- PIC16F84A-04/P

U2 — TC4424 MOSFET motor meghajtd (max. 18V/3A peak)
U4 — opto érzékeél (régi mouse-baol bontott)
VR1 — 7805 5V-os stab. kocka
Q1-BC251 (PNP)

Q2 - BC546 (NPN)

R1,R2,R3,R4,R14- 4.7K
R5,R6,R7,R8,R15- 10K

R9 — 1K trimmer (a kijel# kontrasztjat allithatjuk be)
R10- 562

R11- 47K

R12 - 10

R13- 6802

C1,C2,C5,C8- 100nF

C3,C4,C6,C7— 22pF

Y1, Y2 - 4MHz quartz

D1,D2,D3,D4— UF4004 ultra gyors diddak
D5 — LED (minden fordulatnal folvillan)

P1 - tap csatlakozo

P2 — LCD kijelz6 (2x20 karakteres)

M1 — Motor (5— 18V DC)
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S1-nyomogomb (Mem), megnyomasakor a fordulatszaékét; valamint a
motor forgas iranyat menti el (EEPROM-khdjyainditaskor, a mentett
adatok lesznek ervényesek.

S2- nyomdgomb (Down), megnyomasakor a fordulatseégket csokkenti,
0.5masodpercenként (kitdltési ténygeX-ban = (255- 1)*100 / 255).

S3- nyomdégomb (Up), megnyomasakor a fordulatszaékétrinoveli 0.5
masodpercenként (kitoltési tényéa-ban = (1— 255)*100 / 255).

S4- nyomdégomb (Dir), megnyomasakor a forgasiranyvakgzik
(Ojrainditaskor)

A kijelzén a percenkénti fordulatszam van féltiintetve, vataia forgasirany.
(mérés pontossag +30 RPM ).

A motor tulterhelése esetén, a motor vezérlésaratthusan leall, a kijetn
pedig egy figyelmeztétfelirat jelenik meg (Ujrainditas sziikséges).

A .zip csomagban mellékelt rajz alapjan készitsik eramRort.
A .hex programokat égessiik be a mikrokontrollerekbe.

— pwm.hex— Ul-be

— lcd.hex— U3-ba

Elesztéskor, ne felejtsiik el bedllitani az LCD kasttjat (R9-el).

Ha még nincs PIC programozdd, egy nagyon olcsGatert is talalsz:

http://www.electronics.extra.hu/index 002.htm
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Miikodés kozben:
http://www.metacafe.com/watch/1111649/homemade miacontroller based rpm_meter/

Az aramkort, mindenki, kizarolag csak a sajat felebsségére készitheti el,
illetve hasznalhatja !!!
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