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1.0 WPROWADZENIE (patrz rys. 5)

Uklad odchylania pionowego TX807 sklada se z generatora pionowych przebiegbw piloksztatnych
zngdujacego Se w procesorze TV oraz ze sopnia zaslania bedacego ukladem scalonym TDA 8172 lub TDA
9302 H firmy SGS THOMSON. W przeciwienstwie do sprzezonego przemiennopradowo ukladu odchylania
pionowego, ktéry stosowaismy poprzednio, stopien wyjsciowy odchylania pionowego TX807 wprowadzono
jako uklad sprzezony stalopradowo. Uklad TDA 8172 byl stosowany w ICC9 jako uklad ze sprzezeniem
przemiennopradowym.

Podstawowe réznice w stosunku do metody sprzezenia przemiennopradowego, to liczba podzespol dw
zewnetrznych, napiecie zaslania, kondensator odsprzeggjacy i nagpiecie odnieseniado centrowaniaw pionie.

W TX807 przewidziano napiecie dodatnie Vp i napiecie ujemne -V np, podczas gdy w ICC9 stosuje Se jedno
napiecie dodatnie +26 V. Istnige wiele za et osowania dwu napiec zasilania.

Po pierwsze, jako odniesienie centrowania mozna zastosowac mase tak, aby napiecie odniesenia centrowania
typu sprzezenia przemiennopradowego, ktore jest bardzo czule i wprowadza plyniecie temperaturowe
polozenia, nie oddziaywal o na polozenie w pionie.

Po drugie, z ukladu sprzezenia przemiennopradowego mozna usunac podzespoly stalopradowego sprzezenia
zwrotnego i kondensator  odsprzeggacy. Kondensator  odsprzeggacy w  typie  Sprzezenia
przemiennopradowego wprowadza efekt nidiniowosci, stad koniecznosc dodatkowych podzespoléw dla
kompensacji nieliniowosci, a podzespoly te moga takze wprowadzic plyniecie temperaturowe tak wielkosci jak
polozenia.

Parametry geometrii mozna dostroic poprzez szyne FC, sterujac procesorem TV IC01. Wszystkie cztery
parametry : Nachylenie pionowe, Amplituda pionowa, Przesuniecie pionowe i Korekgja S uzyskiwane sa
programowo, tak ze zadne podzespoly eektroniczne nie sa potrzebne do wprowadzenia tego sterowania.

Uklad kompensagji puchniecia (bresthing)w pionie uzyskuje se derujac pradem Strumienia poprzez
wyprowadzenie 50 procesora | CO1. Czulosc w pionie nawyprowadzeniu 50 wynos 6.3%/ V.

Generator pionowy przebiegow piloksztdtnych zosta wbudowany w procesor TV 1C01. Kondensator
zewnetrzny zostge dolaczony do wyprowadzenia 51, arezystor pradowy do wyprowadzenia 52.

Uklad zabezpieczenia : patrz specyfikacja zabezpieczeniatermicznego ukladu TDA 8172.
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2.0 OPISFUNKCJONALNY

Wewnatrz procesora TV TDA 8842 (IC01) istnigje obwod pionowego zliczania w ddl i uklad sterowania w
pionie zoptymalizowany w stosunku do stopnia wyjscia pionowego sprzezonego stalopradowo. Kondensator
piloksztaltny CV 16 na wyprowadzeniu 51 jest ladowany przez prad okredony przez rezystor odniesienia pradu
RV10 na wyprowadzeniu 52. Parametry geometrii: Nachylenie pionowe, Amplituda pionowa, Przesuniecie
pionowe i Korekca S sa wszyskie sterowane w tym bloku programowo. Dge to zatem korzysci

wyeliminowania podzespol 6w do regulacji parametréw geometrii.

Ponizsza tabela stanowi wyciag ze specyfikagji ukladu scaonego do odchylania pionowego TDA 83842 firmy

Philips

2.1. GENERATOR PRZEBIEGOW PILOKSZTALTNYCH ODCHYLANIA PIONOWEGO

PROCESORA TV : patrzrys. 1

SYMBOL PARAMETR WARUNKI MIN |[NOM [MAX|JEDN
GENERATOR PIONOWY CH PRZEBIEGOW PILOKSZTALTNYCH (WYPR. 511 52)
Vpilokszt amplituda piloksztaltha VS=1FH; - 30 - \%
(miedzyszczyt) | (wartosc miedzyszczytowa) | C= 100 nF; R= 39 kom
Irozlad prad rozladowania - 1 - mA
llad prad ladowania ustawiony | czestotliwosc 50 Hz;tryb | - 16 - mA
przez rezystor zewnetrzny normalny; VS=1F.
VS nachyleniew pionie zakres sterowania (63| -20 - +20 %
schodki)
Dilad wzrost pradu ladowania f=60 Hz - 19 - %
V pilokszt. NISKI poziom prz. pilokszt - 23 - V
WY JSCIA STEROWANIA PIONOWEGO (WY PROW. 46 | 47)
Irézn roznicowy prad wyjscia| VA=1FH - 0.95 - mA
(miedzyszczyt.) | (wartosc miedzyszczytowa)
lom prad wspdlbiezny - 400 - nA
Vo zakres napieciawyjscia 0 - 4.0 V
SLEDZENIE EHT / ZABEZPIECZENIE PRZED PRZEPIECIEM (WY PROW. 50)
-Vi napi eci e wejsciowe 12 - 2.8 V
SMR zakres modulacjiskanowania -5 - +5 %
j pion czulosc w pionie - 6.3 % IV
AMPLITUDA PIONOWA
CR zakres sterowania 63 schodki; SC=00H 80 - 120 %
Iréwnrézn (mie- | réwnowazny roznicowy prad | SC=00H 760 - 1140 | mA
dzyszczytowy) |wyjscia sterow. pionowego
(wartosc miedzyszczytowa)
PRZESUNIECIE PIONOWE
CR zakres sterowania 63 kroki -5 - +5 %
Iréwnrézn (mie- | rbwnowazny réznicowy prad -50 - +50 mA
dzyszczytowy) |wyjscia sterow. pionowego
(wartosc miedzyszczytowa)
KOREKCJA S
CR | zakres sterowania | 63 schodki | 0 | - | 30 | %
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Schemat ze strony 5 specyfikacji ukladu scalonego.
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Strona 55 specyfikagji ukladu scalonego.
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2.2. STOPIEN ZASILANIA ODCHYLANIA PIONOWEGO

a. Specyfikacja

Nastepujaca tabela stanowi wyciag ze specyfikagji ukladu scaonego TDA 8172, stopnia wyjsciowego
odchylania pionowego firmy SGS THOMSON.

Vs =35V; Tan = 25°C; pomiary wg metod pomiarowych ponizg.

Symbol | Parametr Warunki pomiaru [Min. | Nomin |Max|Jedn | Rys.

P Prad spoczynkowy I3=0; 15 =0 8 16 |mA |1la
wypr. 2

lg Prad SpoczynkO\Ny 15=0; 15 =0 16 36 mA la
wypr. 6

Iy Prad polaryzacji wescia|V, =1V; V; =2V -0.1 -1 [mA |la
wzmacniacza V,=2V; V; =1V -0.1 -1 |mA |la

Vi Napiecie nasyceniawypr.3| I3 =20mA 1 15 |V 1c
do masy

Vs Spoczynkowe  napiecie| Vs =35V 18 \% 1d
wyjsciowe R.= 39 k omow

Vs Wyjsciowe napiecie|ls =1.2 A 1 14 |V 1c
nasyceniado masy Is=0.7 A 0.7 1 V 1c

Vsy Wyjsciowe nagpiecie|-1s=1.2 A 16 22 |V 1b
nasycenia do zaslania -15=0.7 A 1.3 18 |V 1b

T Temperatura zlacza przy 140 °C
wylaczeniu termicznym

Rysunki ze str. 845 i 846 specyfikacji ukladu TDA 8172.
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b. Stopien zasilania (patrz rys. 5)

Stopien zadlania ukladu TDA 8172 jest skonfigurowany jako wzmacniacz roznicowy i jest
wysterowywany przez prad piloksztatny podawany z wyprowadzen 46 i 47 wyjsc procesora |CO1.
RF11 pobiera nieco pradu ze zrédla i ma swoja role w ustaaniu wymiaru w pionie. Prad pozosaly
zostgje doprowadzony do ukladu TDA 8172 poprzez RFO7 i RF15.

Wyjsciowy prad polaryzagji | (prad wspdlbiezny) z wyprowadzen 46 i 47 zostgje doprowadzony do
stopnia wyjscia pionowego. Pionowy prad piloksztatny Ir jest wymuszany na wyprowadzenia 46 i 47.
Tak wiec na wyprowadzeniach 46 i 47 jest odpowiednio I+Ir i I-Ir. Przyjmujac, ze prad plynacy przez
RF11 wynos Ix, bedzie | +1Ir-Ix przez RFO7 i | - Ir + IX przez RF15. Jedi RFO7, RF15, RF17 i
RF0O9 mga identyczne wartosci, | zostgle usuniety z wyjscia IFO1. Stad wiemy, ze wyjsciowy prad
skanujacy wynos -(Ir - IX)(RF17 + RF09)/RF05. CF09 usuwa szumy W. Cz. Z wejscia.

Nie isnige kondensator odsprzeggacy dla zablokowania pradu staego, zatem nie ma takze
nieliniowosci wprowadzang przez kondensator odsprzeggacy. Plyniecie w pionie wprowadzane przez
podzespoly ze Sprzezenia przemiennopradowego takze nie istnige, poniewaz parametry geometrii
zostgja calkowicie dostrojone poprzez procesor TV.

Napiecie zadlania powrotu na wyprowadzeniu 5 wynos 2 x Vp + ?-Vnp?, a meksymane napiecie
zadlania skanowania na wyprowadzeniu 5 wynos Vp lub -Vnp. Napiecie na wyprowadzeniu 3 wynos
-Vnp i CFO3 zostge naladowany podczas okresu skanowania do napiecia Vp + ?-Vnp?. Generator
powrotu przelacza wyprowadzenie 3 na Vp, tak ze laczne napiecie zadlania powrotu wynos 2 X Vp +
?-Vnp?.

Patrzac narys. 2, widac zaleznosci wszystkich pionowych parametrow geometrii i okresu pionowego.
CFO1 - RFO1 danowi kompensacje zera dla zwiekszenia marginesu fazy wzmacniacza przy
jednoczesnym utrzymywaniu pozadang szerokosci pasma. RFOL jest rezystorem z bezpiecznikiem
termicznym dla zapobiezenia przegrzaniaw przypadku zwarcia CFOL.

Rezystor RFO2 dlawi nigpozadane oscylacjew VDC i redukuje przeniki z HDC do VDC.

RFO05 jest rezystorem probkujacym. Prad odchylania jest proporcjonalny do napiecia wyjsciowego na
RFO5.

Uklad zabezpieczgacy: patrz specyfikacja zabezpieczenia termicznego ukladu TDA8L72.
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3.0KLUCZOWE PODZESPOLY

-UKLAD SCALONY IFO1

-RADIATOR UKLADU SCALONEGO  : NOWY

-ZACISK UKLADU SCALONEGO : 10010410

4.0 SPECYFIKACJA DOCELOWA

-WY SOKOSC OBRAZU W PIONIE .+ 6%, ZAKRES REGULOWANY

PRZESUNIECIE OBRAZU W PIONIE 1+ 5%

ZAKLADKA W PIONIE

LINIOWOSC OBRAZU W PIONIE

PUCHNIECIE OBRAZU

max 12% dlawszystkich
max 5% dla przyleglych
: < 3% przy Distrumienia= 100 mA do 1200 mA

: SGSTHOMSON TDA 8172 lub TDA 9302 H

: regulowana, max 7 £ 4.5% przy max srumieniu
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Rys. 5: Schemat ukladu pionowego stopnia wyj sciowego



