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- ทำงานดว้ยไมโครคอนโทรลเลอรเ์บอร ์PIC12F675 ของ Microchip
- มี LED สีแดงจำนวน 16 ดวง จัดเรยีงแถวยาวประมาณ 80 mm แสดงสญัญาน 16 ระดบั
- เลือกรับสัญญาน Input เป็นสัญญานเสยีง (Sound) หรือสัญญาน 0-5 VDC (Volt) ได้
- สัญญานเสยีงรบัที่ 0.2 - 1.0 Volt  ซึ่งตอ่จาก Line Out ของเครือ่งเสยีงได้
- สัญญาน 0-5 VDC (คือ 0 ถึงระดบัไฟเลีย้ง)  สามารถเลอืกตอ่กับอุปกรณภ์ายนอก หรือตั้ง Jumper เป็น Test
เพือ่ตอ่กบั VR 100K (R-Dividers) บนบอรด์เพือ่ทดลองได้

- การแสดงผลสามารถแสดงคา่ Max (LED 1 ดวง) ได้  และเลอืกใหแ้สดงแบบ Delay (แสดงชัว่ขณะ 0.5 วินาท)ี
หรือแสดงแบบ Latch (ค้างเอาไว)้ ได้

- ใช้ไฟเลีย้ง 5 VDC ... ภาคจา่ยไฟไมไ่ดร้วมอยูใ่นชดุสนิคา้



- หัวแรง้บัดกร ี (แนะนำใหใ้ช้ขนาด 30 วัตต)์
- ตะกัว่บัดกร ี(แนะนำอตัราสว่นตะกัว่กบัดบีุก 60 / 40)
- คมีตดั ทีส่ามารถตดัลวดขนาดเลก็ ๆ ได้
- คีปปากยาว ใช้จับขาอุปกรณ์

 ⌫  ⌫  ⌫  ⌫  ⌫ 

         ชุดคทิเพือ่การเรยีนรูแ้ละเสรมิทักษะฝมีือทางอเีล็กทรอนกิส์  และเพือ่ทำความเขา้ใจใน
ด้านโปรแกรมภาษา C สำหรับชิพตระกูล PIC (Microchip)  นอกจากความสนุกสนาน,เพลิดเพลิน
ในการประกอบและเลน่แลว้  ยังสามารถนำไปประยกุตใ์ช้งานไดจ้ริง  โดยเปน็ตวัแสดงผล LED จำนวน 16 ดวง
สามารถเลอืกใหร้ับสัญญานเสยีงเพือ่เป็น VU Meter หรือรับสัญญาน 0-5 VDC เพือ่แสดงผลจากอปุกรณอ์ื่น ๆ
ก็ได้   สามารถตั้งให้แสดงค่า Max แบบ Delay หรือแบบ Latch ได้ ตัวโปรแกรม (Source Code) สามารถ
Download ได้จาก www.silaresearch.com โดยเขา้หวัขอ้ Source
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ชื่อ

รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์

Condenser
Condenser
Condenser

ขั้วตอ่ตัวผู้ (Wafer)
ขั้ว Header แบบเดีย่ว
ขั้ว Header แบบคู่

VR เกอืกมา้
LED
IC
IC

Socket
Jumper
แผ่น PCB

ขัว้ตอ่ตวัเมยี (Housing)
พร้อมสาย
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ลำดับ

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

ค่า, เบอร์

2K
330 โอหม์

50K
0.01 uF

10 uF 50 V
47 uF 50 V

2 ขา
3 ขา
6 ขา
100K

ขนาด 3 mm
PIC12F675
74HC595

8 ขา
2 ขา
PCB
2 ขา

โคด้, รายละเอยีด

แดง ดำ แดง ทอง
ส้ม ส้ม น้ำตาล ทอง
เขียว ดำ ส้ม ทอง
ตัวสีเขียว แบบไม่มีขั้ว
แบบมีขั้วบวก, ลบ
แบบมีขั้วบวก, ลบ
ขาแบบหักฉาก
Jumper ML/MD, VIN/TEST
Jumper SOUND/VOLT
สำหรับทดสอบ
สีแดง
Microcontroller
Serial to Output Latch
สำหรับ PIC12F675
สำหรับเลือกการทำงาน
แผ่นวงจรขนาด 137 x 25 mm
สำหรบัไฟเลีย้ง และ Input อันใดอนัหนึง่

จำนวน

1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
3 ตัว
2 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
16 ตัว
1 ตัว
2 ตัว
1 ตัว
4 ตัว

1 แผ่น
2 เส้น

CHECK





- ตรวจสอบรายการอุปกรณ์ทั้งหมด กับตารางด้านหลังของชีทคู่มือนี้
- ลงอปุกรณแ์ละบดักร ีโดยเริม่จากตวัทีเ่ตีย้ทีสุ่ดกอ่น แลว้จงึลงตวัทีสู่งขึน้ตามลำดบั
- ระวงัอยา่จีห้วัแรง้ทีจุ่ดใดจดุหนึง่จนรอ้นเกนิไป  แตล่ะจดุควรจะใชเ้วลาไมเ่กนิ 5 วนิาที
- ตัดขาอุปกรณ์ด้วยคีมให้เรียบร้อย ระวังอย่าให้ขาอุปกรณ์หรือตะกั่วช็อตระหว่างจุด
- Socket ขนาด 8 Pin มีไว้สำหรบัชิพ PIC12F675 เพือ่ความสะดวกในการใสห่รือดงึออก  สำหรบักรณตีอ้งการ
แก้ไขโปรแกรมเพื่อทดลองหรือศึกษา

- การใส่ LED ให้กำหนดความสูงตามที่ต้องการ แล้วบัดกรีขาข้างเดียวก่อน  จากนั้นก็จัดเรียงให้สวยงาม
แล้วจึงบัดกรีขาอีกข้างหนึ่ง

     

ICLED

A
K

TR

ขายาว

1
E

BC

- เมื ่อประกอบเสร็จแล้ว ให้ตั ้ง Jumper ไปทางด้าน Volt ตามภาพ และให้เลือก Jumper อีกตัวไปที ่
ตำแหนง่ Test

- ปรับ VR 100K ไปมา แลว้สงัเกตตุวั LED  ถ้ามตีดิดบัเปลีย่นแปลงไปกแ็สดงวา่ใชง้านได้
- ใหล้องปรบั Jumper อีกตวัหนึง่ที ่ML (Max Latch) หรอื MD (Max Delay)  แลว้ปรบัตวั VR อยา่งรวดเรว็
และสงัเกตคา่ Max ซึ่งจะใหผ้ลการทำงานแตกตา่งกนั

- เลือก Jumper ใหต้รงความตอ้งการ  และนำไปตอ่ใช้งานกบัอุปกรณอ์ื่น ๆ ได้





- กรณีสัญญาน 0-5 VDC จะต่อตรงเข้ากับขา RA4 ของตัว MCU เลย  แต่กรณีสัญญานเสียงจะผ่านวงจร
แปลงใหเ้ป็น Volt ก่อน  แล้วจึงเขาทีข่า RA4 เช่นกนั  ซึ่งเปน็สัญญาน Analog และจะถกูแปลงเปน็ Digital
ภายในตวั MCU (10 Bit A/D)

- การเลือก Jumper Sound / Volt จะต่อกับขา RA3  และ Jumper ML / MD จะต่อกับขา RA5  ซึ่งเป็นตัวกำหนดให้
โปรแกรมทำงานตามที่ตั้งไว้

- การแสดงผลออก LED จะส่งตอ่ให้ชิพ 74HC595 จำนวน 2 ตัวพว่งกนั ด้วยขาสญัญาน 3 เส้น ซึ่งเปน็ชิพแปลง
Serial เป็น Output แบบ Latch

- ตัวโปรแกรมจะอา่นคา่ A/D จะขา RA4 ซึ่งจะใหค้่าตัง้แต ่0-1023  แล้วเลอืกเอาคา่ทัง้หมด หรือเอาเฉพาะชว่ง
ประมาณ 1 Volt สำหรบัสัญญานเสยีง   จากนัน้จะแปลงใหค้่า 16 ระดบั แล้วจึงนำมาออก LED   รวมทัง้มีการ
กำหนดค่า Max LED ให้ด้วย   การนำค่าออก LED นั้น จะใช้เทคนิคทำให้กระพริบช่วงสั้น ๆ   ซึ่งเร็วมาก
จนสายตาจับไม่ทัน  และมองเห็นเสมือนติดสว่างธรรมดา   ทั ้งนี ้เพื ่อจำกัดการจ่ายกระแสให้ LED

  ไม่มากจนเกินไป  เพราะจะทำให้ตัวชิพ 74HC595 ร้อนและสิ้นเปลืองไฟ  (ถ้าไม่ใช่วิธีนี้  เราจะต่อ R
จำกัดกระแสที่ Output จาก 74HC595 ก็ได้  แต่การใช้เทคนิคทางโปรแกรมแทน  ก็สามารถลดจำนวน R
ไปได้ และประหยดัพืน้ทีข่องแผน่ PCB ด้วย)

LED ลด LED เพิ่ม
SOUND

TEST VOLT100K

VIN


