Kurzchaearakteristik

Das Gerdt dient zur Erzeugung einer Phasemmodulation. Durch seine stufenlose Regelung von
Modulationsfrequenz und Riickkopplung sind eine Vielzahl von Effekten méglich,z.B. Kathedral-
sound, Phasing-,Rotoreffelkt u.a.

Mit dem Regler fiir die Eingangsempfindlichkeit kann der "Phaser 80" an die Ausgangsspennung
des jeweiligen Instrumentes angepaft werden, wodurch ein optimaler StOrabstand erreicht wird.
Die Phasenmodulation des WF-Signals erfolgt in einem gesteuerten analogen Eimerkettenspeicher,
der aus 186 integrierten Feldeffekttransistoren besteht. Ein besonderer Vorteil des "Phaser 80"
ist die HuBerst geringe BaBbeeinfluBung bei gleichzeitiger krdftiger HModulation in den
mittleren und hohen Lagen. Stdrgeriiusche bei Ein- und Ausschalten des Geridtes werden durch
eine zusdtzliche Schaltung unterdriickt.

Funktionsbeschreibung

Wirkungsweise des Gerites

Entscheidend fiir die Funktion ist die analoge Verzdgerungsleitung VL 01. In ihr wird das ton-
frequente Eingangssignal periodisch abgetastet und snschliefiend durch 18¢ hintereinanderge-
schaltete Speicherzellen hindurchgetaktet. Die sich ergebende Verzdgerungszeit ist abhingig
von der Anzahl der Speicherzellen und der Taktfrequenz.

186 T
o .ft ft = Taktfrequenz

Verzigerungszeit
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Durch die Frequenzmodulation des Taktes mit einem Tieftonsignal entsteh: eine pericdische
Anderung der Verzdgerungszeit (Phasenmodulation).

Das direkte und verzdgerte Signal werden bei eingeschaltetem Phasenvibraic ge.iscnt.

Das Tieftonsignal erceugt ein symmetrischer Dreieckgeneraior, dessen ausgang einen spannungs-
gesteuerten, im HF-Bereich schwingenden Rechteckgencrator frequenzmcduliert. Zine Zingangs-
stufe im WF-Zweig dient der Vorverstirkung und Anpessung an die Verziz-runzszsleituns.

Zwei Tiefpisse bewirken danach die Befreiung von der HF-Tekifrequenz. wuie verbleibende IF
mischt sich in der Ausgangsstufe mit dem vom Eingang durchgeschelteten Ursignel und verhin-
dert gleichzeitig Storgerdusche beim Ein- und Ausschalten des Geriies.

Tieftongenerator
Er erzeugt ein symmetrisches Dreiecksignal im Frequenzbereich zwischen C,3 - 12 Hz. Die im

wesentlichen frequenzbestimmenden Bauelemente sind R 4/ R 6/ C 3. Die Transistoren T 1/ T 2
arbeiten als Stromtrigger, die Transistoren T 3/ T 4 als Liller-Integratcr in Darlington-
Schaltung. Ein anteiliger Spannungsabfall am AuBenwiderstand von T 4 (R 10, llubregler) steuert
den Stromtrigger je nach dem Spannungsbetrag zwischen L und O (bezogen eauf T 1) hin und her.
Damit wird C3 iiber T 1/ R 1/ R 4/ R 6 bzw. R 2 auf- bzw. entladen. Ebenfgils ein anteiliger
Spannungsabfall am AuBenwiderstand von T 1 (R 2) gestattet die exakte Einstellung der Dreieck-
spannungssymmetrie. De der Ledezustand von C > jedoch auch den Spennungabfell an R 4 beein=-
fluBt, ist damit der Riickkopplunsszweig zum Trizgereingang geschlossen. R 4 dient als Grob-
frequenzregler, R 6 als speed-Regler und R 13 als intensity-Regler. Das Integrationsglied R 12/
C 4 bewirkt eine Reduzierung der Dreieck-Amplitude zu héheren Frequenzen.

Taktgenerator
Die Transistoren T 5/ T 6 arbeiten in iiblicher, quergekoppelter lultivibratorschaltung. Uber

die Dioden D 2/ D 3 erfolgt die Einspeisung der Dreicckspannung, die den Taktgenerator inmner-
halb des Bereichea von 50 kHz bis 250 kHz frequenzioduliert. Die Diocde U 1 sichert ein zu-
verldssiges Anschwingen. Liit R 22 1484 sich die Grundtakifrequenz (50 kHz) abgleichen.
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